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APIEADER B U TRILE Blgh PANTE G R0

MODELO WRS1.5-45
1.1 Tipo de traccion Eléctrica
1.2 ‘ Tipo de operador ‘ Caminando
1.3 Capacidad Kg 1500
1.4 ‘ Centro de carga ‘ mm 600
1.5 Rueda base mm 1362
21 Peso sin bateria kg 2190
2.2 ‘ Peso con bateria ‘ kg 2400
311 Rueda PU
3.2 Rueda delanteras mm ©124
34 | Mando | mm 9220
4.1 Altura min. mastil mm 2087
4.2 Altura max. mastil mm 5555
4.3 ‘ Altura de levante libre ‘ mm 1540
4.4 Altura de levante mm 4500
4.5 ‘ Largo total ‘ mm 2705 con pantografo adelante / 2120 atras
4.6 Ancho cuerpo trasero mm 1532
4.7 ‘ Ancho interior pata de ufia ‘ mm 1220
4.8 Largo ufa mm 1070
4.9 ‘ Ancho ufia individual ‘ mm 100
4.1 Ancho total ufia mm 200~800
4.1 ‘ Distancia desplazamiento lateral ‘ mm (pantografo simple) 80
4.12 Altura minima ufa mm 70
4.13 ‘ Distancia al suelo ‘ mm 52
414 Radio de giro (sin incluir mando) mm 1585
4.15 ‘ Altura cuerpo trasero ‘ mm 876
4.16 Ancho pasillo(800*1200mm pallet)horizontal/vertical mm 3135
4.17 Ancho pasillo(800*1200mm pallet)horizontal/vertical mm 3170
5.1 Veloc. desplazamiento,con carga/sin carga Km/h 4/4.3
B2 Veloc. de levante,con carga/sin carga mm/s 120/185
53 Veloc. de descenso,con carga/sin carga mm/s 313/145
5.3 Pendiente,con carga/sin carga mm/s 8%/15%
6.1 Motor de avance kW 22
6.2 ‘ Motor de levante ‘ kW 4
6.3 Bateria V/Ah 24v/280Ah
6.4 ‘ Tamario bateria ‘ mm 790x210x576
6.5 Freno Electromagnetico
6.6 Controlador 1298-Curtis
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